






      

         

            

          

            

           

             

    

                   

                     

      

  

      

      

      

   

  

     

     

     

    

  

       

     

        

  

 

                   

                

           

법

 

집행

 

및

 

검거

 

솔루션

  

법

 

집행

 

및

 

검거

 

솔루션은

 

다중

 

로터

 

UAV

 

군집,

 

지상

 

무인

 

차량,

 

그리고

 

이동식

 

지휘

 

스테이션을

 

통합합니다.

 

이

 

솔루션은

 

도시

 

전역

 

및

 

실내외의

 

의심스러운

 

표적

 

검거

 

작전을

 

위해

 

설계되었습니다.

 

UAV

 

군집은

 

실외

 

표적에

 

대한

 

분산

 

수색,

 

식 별

 

및

 

추적을

 

수행하며

,

 

지상

 

로봇은

 

자율적인

 

실내

 

탐사,

 

장애물

 

통과

 

및

 

표적

 

탐지를

 

수행합니다.

 

이러한

 

통합적

 

접근

 

방식은

 

완전

 

무인

 

시스템에

 

의한

 

원

거리

 

검거를

 

가능하게

 

하여

 

작전

 

효율성을

 

현저히

 

향상시킵니다.

 

의심

 

차량

 

수색



 의심  표적  수색

법 집행 및 검거 솔루션　ㅣ　사건 대응 솔루션　ㅣ　공공보안 순찰 솔루션　ㅣ　구역 보안 솔루션　ㅣ　교통 단속 솔루션
국경 순찰 솔루션　ㅣ　사양
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단일 UAV 운용은 고도화된 자율성이 부

족하여 인간 운영자를 완전히 대체할 수 

없으며, 현장에서의 수동 조종이 필요합

니다.

345 67 89

현장 작전 수행이 까다롭습니다. 대응이 

지연될 경우 중대한 안전상의 위험이 발

생할 수 있습니다.
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타워 및 실내 장소에 대한 UAV의 접근이 

제한적입니다. 수동 진입에 의존할 경우 

안전 위험이 높아집니다.

BCD5 EF GH

최전방 요원과 Autel Athena OS 간의 

정보 공유가 어렵습니다. 지휘관이 실시

간 상황 인식을 유지하는 데 한계가 있습

니다.
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